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 هــذف

طزاحی ٍ تا هفَْم هکاتزًٍیک تِ عٌَاى فلسفِ جذیذ تزای ّای کارضٌاسی هٌْذسی هکاًیک  داًطجَیاى دٍرُآضٌایی ّذف ایي درس، 
ّای  طّا، ٍاس ، هٌاسة ساسی سیگٌالّا در ایي درس، داًطجَیاى تا کارتزد ریشپزداسًذُ. ای است ّای پیچیذُ ٍ چٌذ حَسُ ساخت ساهاًِ

در ایي . ضًَذ ٍ هذارّای الکتزًٍیک کٌتزلی ٍ قذرت آضٌا هی کی، ّیذرٍلیکی ٍ ًیَهاتیکعولگزّای الکتزی گیزّا، سخت افشاری، اًذاسُ
پس اس گذراًذى ایي درس، داًطجَیاى هٌْذسی . تاسدیذّای ّذف دار اس چٌذ صٌعت هزتثط را تِ اًجام خَاٌّذ رساًذدرس داًطجَیاى 

ارتثاط تا سایز  یای ٍ قذرت تزقزار ّای چٌذ حَسُ ّای طزاحی ٍ ساخت ساهاًِ هطارکت در پزٍصُ ّای اٍلیِ تزای سهیٌِهکاًیک 
 .هَضَع هکاتزًٍیک را پیذا خَاٌّذ ًوَدتا  ّای هزتثط تخصص

 اه ســرفصل

 ای ّای چٌذ حَسُ آضٌایی تا هحصَلات هکاتزًٍیکی ٍ فلسفِ هکاتزًٍیک در طزاحی ّوشهاى سیستن 1

 ّای قذرت ٍ تقَیت کٌٌذُ A/D  ٍD/Aّای  ّای عولیاتی، ٍاسط آضٌایی تا تقَیت کٌٌذُ

 ّای تِ ستاى هاضیي ریشی ریش پزداسًذُ آضٌایی تا اصَل کار ٍ تزًاهِ

 گیزّای هَقعیت، سزعت، درک ّوجَاری، دها، کزًص، ضتاب، دتی سیال ٍ غیزُ آضٌایی تا اًذاسُ

 اٍبای ٍ جزیاى هتي تذٍى جارٍتک، پلِ ضاهل هَتَرّای جزیاى هستقین،آضٌایی تا عولگزّای الکتزیکی 

 آضٌایی تا عولگزّای ّیذرٍلیکی، ًیَهاتیک ٍ هذارّای کٌتزلی آًْا

 ٍ تْیِ گشارش تخصصی اًجام تاسدیذّای صٌعتی
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